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潜伏牵引型AGV，磁导航、双向运行、RFID地标、Sick Tim310传感器

I N T R O D U C T I O N简介

1. 车身低矮，可以进入低矮的料架地下牵引；

2. 潜伏牵引并且双向运行可以使转弯半径缩小，占地面积小；

3. 驱动单元一键电动升降，方便维护；

4. 最多可以指定1024个站点；

5. 激光传感器安全防护更加到位。

Under-dr iven & towing magnet ic  navigat ion based,  B idirect ional  operat ion,  
RFID landmark ,  s ick  sensor

1 . L o w  b o d y  d e s i g n  a n d  c a n  b e  t o w e d  u n d e r  t h e  l o w  f r a m e ；

2 . u n d e r - d r i v e n  &  t o w i n g  c a n  r e d u c e  t h e  t u r n i n g  r a d i u s  a n d  a l l o w s  f o r  a  s m a l l  f o o t p r i n t .

3 . M a i n t e n a n c e  f r i e n d l y  o n  O n e - k e y  e l e c t r i c  l i f t  o f  t h e  d r i v e  u n i t  

4 . U p  t o  1 0 2 4  s p e c i f i e d  s i t e s .

5 . L a s e r  s e n s o r  s a f e t y  p r o t e c t i o n  i s  m o r e  i n  p l a c e

L2142×W450×H270mm
MC1000-D62
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L2142×W450×H270mm
MC1000-D62

型号 Model   AGV-D62-MC1000

  基本功能  Basic skills   潜伏牵引 under-driven&Towing 

  自身重量  Weight   236kg

  载重能力  Capacity   ≤1000KG

  导引方式  Direction   磁导航 Magnetic navigation

  行走方向  Drive   前进/后退/转弯  Forward/backward/Turn

  驱动方向  Drive   4WD

  前进速度  Forward speed   ≤30m/min

  爬坡能力  Climbing ability   ≤2%

  最小转弯半径  Minimum turning radius  R800mm

  尺寸  Dimension   L2142×W450×H270mm

  电机  Motor
  类型  Type DC无刷电机 Brushless motor

  输出功率 Output power 100w×4

  控制方式  Control   微电脑控制  Microcomputer control

  驱动模组  Drive module   驱动轮 Drive wheel Φ 130聚氨酯  Polyurethane

  蓄电池  Accumulator DC12V、80AH (铅酸电池 Lead acid battery)

 充电方式  charging mode 离线充电 Offline charging 

C H A R A C T E R I S T I C技术参数
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L2142×W450×H270mm
MC1000-D62

V I E W产品视图
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实 现 在 火 星 上 搬 运 与 救 援
We aim to carry and rescue on Mars

服 务 热 线  To l l  F r e e

400-830-1028

官 网  W e b s i t e

w w w. j t r o b o t s . c o m

邮 箱  E m a i l

M a r k e t i n g @ j t r o b o t s . c o m 嘉
腾
机
器
人

40
0 
83
0 
10
28


